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Kinematic GPS

GPS衛星からの搬送波を用いた高

精度の相対測位法の中でも，移動
する物体の位置を瞬時瞬時に２～
３cmの精度で決定していく手法



Kinematic GPS

Static:
観測点未知座標XB,YB,ZB

・観測点Bと衛星jの幾何学的距離ρ(t)

Kinematic:
観測点未知座標XB(t),YB(t),ZB(t)



1‐Hz サンプリング

1-Hzサンプリングを用いれば、1秒ごと
に移動する位置を測定できる

大島の山頂付近の道を歩いて、
実際に地図を作ってみる



観測手順

30分定点観測(出発)

移動観測

三原山火口

出発地点

30分定点観測(到着)



観測風景 移動観測



観測風景 移動観測



観測風景 移動観測



観測風景 大島のGPSと蝉



観測風景 ＠火口



東西南北方向 N



N



上下方向

N



上下方向



誤差について

定点での観測を始めと終わりの2回，
static GPSで行った点と同じ観測場所
で行った

誤差はどの程度あるだろうか?
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ガウス分布
との比較

σ=1/n・Σ(xave-xi)
2

F(x)=1/(σ√2π)・
exp(-(x-xave)

2/(2σ2))
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ガウス分布
との比較
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まとめ

・1-Hzサンプリングによるkinematic 
GPS観測を行い，実際のGPS観測の方法
や器具について学んだ

・国土地理院の地図とも比較して非常
に良好な地図が作成できた

・誤差はUD方向に4～5センチ，水平に
は2～3センチであった


